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ｂｅｌｏｎｇｉｎｇｔｏＣｏｈｅｎｃｌａｓｓ［Ｊ］．ＣｈｉｎｅｓｅＪｏｕｒｎａｌｏｆＭｅ

ｃｈａｎｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２００３，２９（３）：１２９１３４．

［１２］ＴＡＯＹｕ，ＨＡＮ Ｑｉｎｇｋａｉ．Ｔｉｍｅｆｒｅｑｕｅｎｃｙｆｅａｔｕｒｅｓｏｆ

ｒｏｔｏｒｓｙｓｔｅｍｓｗｉｔｈｓｌｏｗｌｙｖａｒｙｉｎｇｍａｓｓ［Ｊ］．Ｓｈｏｃｋ＆

Ｖｉｂｒａｔｉｏｎ，２０１１，１８（１／２）：２９４４．
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