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　　摘　要：压电陶瓷驱动电源工作于容性负载时，恰当的环路补偿是电源稳定工作的必要条件。为提高压电陶

瓷驱动器的响应速度，同时改善传统补偿方法仅补偿单极点的缺点，在分析传统压电陶瓷驱动电源补偿方法的情

况下，该文提出一种高精度宽频带压电陶瓷驱动电源补偿法，实现了对极点频率低及多极点的大容值负载驱动电

路的环路补偿。等效电容６．４μＦ的压电陶瓷为负载时，样机带宽可达５ｋＨｚ，上升沿和下降沿时间为２００μｓ，纹波

电压小于８０ｍＶ。实验结果表明，所提方法具有较优异的带宽及良好的稳定性，可应用于机器人、微位移运动平台

及航空航天等压电应用领域。

关键词：压电陶瓷；驱动电源；宽频带；多极点；环路补偿

中图分类号：ＴＮ３８４；ＴＭ２８２；ＴＰ２９　　文献标识码：Ａ　　犇犗犐：１０．１１９７７／ｊ．ｉｓｓｎ．１００４２４７４．２０１９．０５．０１３

犚犲狊犲犪狉犮犺狅狀犆狅犿狆犲狀狊犪狋犻狅狀犕犲狋犺狅犱狅犳犅狉狅犪犱犫犪狀犱犘犣犜犇狉犻狏犻狀犵犘狅狑犲狉

犔犐犛犺犲狀犵
１，２，犣犎犃犗犎狅狀犵狇犻犪狀犵

１，２，犇犈犖犌犌狌犻犾犻狀１
，２，犣犎犗犝犆犪狀３

（１．ＳｔａｔｅＫｅｙＬａｂ．ｏｆＨｉｇｈＰｅｒｆｏｒｍａｎｃｅＣｏｍｐｌｅｘＭａｎｕｆａｃｔｕｒｉｎｇ，ＣｅｎｔｒａｌＳｏｕｔｈＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｃｈａｎｇｓｈａ４１００８３，Ｃｈｉｎａ；

２．ＳｃｈｏｏｌｏｆＭｅｃｈａｎｉｃａｌａｎｄＥｌｅｃｔｒｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，ＣｅｎｔｒａｌＳｏｕｔｈＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｃｈａｎｇｓｈａ４１００８３，Ｃｈｉｎａ；

３．ＧｕａｎｇｚｈｏｕＫｉｎｔａｉＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙＣｏ．，Ｌｔｄ，Ｇｕａｎｇｚｈｏｕ５１００００，Ｃｈｉｎａ）

犃犫狊狋狉犪犮狋：Ｗｈｅｎｔｈｅｐｉｅｚｏｅｌｅｃｔｒｉｃｃｅｒａｍｉｃｄｒｉｖｅｐｏｗｅｒｓｕｐｐｌｙｗｏｒｋｓｉｎａｃａｐａｃｉｔｉｖｅｌｏａｄ，ｐｒｏｐｅｒｌｏｏｐｃｏｍｐｅｎｓａ

ｔｉｏｎｉｓａｎｅｃｅｓｓａｒｙｃｏｎｄｉｔｉｏｎｆｏｒｔｈｅｓｔａｂｌｅｏｐｅｒａｔｉｏｎｏｆｔｈｅｐｏｗｅｒｓｕｐｐｌｙ．Ｉｎｏｒｄｅｒｔｏｉｍｐｒｏｖｅｔｈｅｒｅｓｐｏｎｓｅｓｐｅｅｄｏｆ

ＰＺＴａｃｔｕａｔｏｒｓａｎｄｉｍｐｒｏｖｅｔｈｅｓｈｏｒｔｃｏｍｉｎｇｓｔｈａｔｔｈｅｔｒａｄｉｔｉｏｎａｌｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｃａｎｏｎｌｙｃｏｍｐｅｎｓａｔｅｔｈｅｓｉｎ

ｇｌｅｐｏｌｅｓ，ｉｎｔｈｅｃａｓｅｏｆａｎａｌｙｚｉｎｇｔｈｅｔｒａｄｉｔｉｏｎａｌＰＺＴｄｒｉｖｉｎｇｐｏｗｅｒｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄ，ａｈｉｇｈｐｒｅｃｉｓｉｏｎｂｒｏａｄ

ｂａｎｄＰＺＴｄｒｉｖｉｎｇｐｏｗｅｒｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｉｓｐｒｏｐｏｓｅｄ．Ｔｈｅｌｏｏｐｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎｏｆｔｈｅｌａｒｇｅｃａｐａｃｉｔｙｌｏａｄｄｒｉｖｅ

ｃｉｒｃｕｉｔｗｉｔｈｌｏｗｐｏｌｅｆｒｅｑｕｅｎｃｙａｎｄｍｕｌｔｉｐｏｌｅｉｓｒｅａｌｉｚｅｄ．ＷｈｅｎｔｈｅＰＺＴａｃｔｕａｔｏｒｓｗｉｔｈｅｑｕｉｖａｌｅｎｔｃａｐａｃｉｔａｎｃｅｏｆ

６．４μＦｉｓｕｎｄｅｒｌｏａｄ，ｔｈｅｂａｎｄｗｉｄｔｈｏｆｔｈｅｐｒｏｔｏｔｙｐｅｉｓｕｐｔｏ５ｋＨｚ，ｔｈｅｒｉｓｉｎｇｔｉｍｅａｎｄｔｈｅｆａｌｌｉｎｇｔｉｍｅｉｓｏｎｌｙ

２００μｓ，ａｎｄｔｈｅｒｉｐｐｌｅｖｏｌｔａｇｅｉｓｌｅｓｓｔｈａｎ８０ｍＶ．Ｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｒｅｓｕｌｔｓｓｈｏｗｔｈａｔｔｈｅｐｒｏｐｏｓｅｄｍｅｔｈｏｄｈａｓｅｘ

ｃｅｌｌｅｎｔｂａｎｄｗｉｄｔｈａｎｄｇｏｏｄｓｔａｂｉｌｉｔｙ，ａｎｄｃａｎｂｅａｐｐｌｉｅｄｔｏｐｉｅｚｏｅｌｅｃｔｒｉｃａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓｓｕｃｈａｓｒｏｂｏｔｓ，ｍｉｃｒｏｄｉｓｐｌａｃｅ

ｍｅｎｔｍｏｔｉｏｎｐｌａｔｆｏｒｍｓａｎｄａｅｒｏｓｐａｃｅ．

犓犲狔狑狅狉犱狊：ｐｉｅｚｏｅｌｅｃｔｒｉｃｃｅｒａｍｉｃ；ｄｒｉｖｉｎｇｐｏｗｅｒ；ｂｒｏａｄｂａｎｄ；ｍｕｌｔｉｐｏｌｅ；ｌｏｏｐｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎ

　

０　引言

压电陶瓷驱动器是一种新型的电能机械能换

能器件，其具有体积小，响应快，驱动力大，分辨率高

等优点，因而被广泛应用于智能机器人、高精度定

位、航空工业等领域［１２］。压电陶瓷驱动电源是实现

驱动压电陶瓷驱动器的核心设备。

目前，压电陶瓷驱动电源依据原理主要分为电

流控制型和电压控制型［３］。电流控制型压电陶瓷驱

动电源通过精确控制压电陶瓷的充电时间和充电电

流来控制输入压电陶瓷的电荷量以实现线性驱

动［４］。电压控制型压电陶瓷驱动电源通过控制电极

电压来控制压电陶瓷的位移。电流控制型压电陶瓷

驱动电源具有良好的开环线性特性，带载能力强，频

带宽等优点，但由于电荷泄漏原因，存在低频特性

差，稳定性差，零点控制难和设计制造难度大的问

题［５］。而电压控制型压电陶瓷驱动电源具备结构简

单，稳定性强等优点，其电压位移非线性特性可通



过特定的算法补偿［６］。电压控制型压电陶瓷驱动电

源主要分为开关式驱动电源［７］和直流放大式驱动电

源［３］。开关式驱动电源虽然效率高，体积小，但输出

纹波大，频带窄；而直流放大式电源频带宽，结构简

单可靠［８］。压电陶瓷驱动器属于容性负载，在无补

偿的情况下直接连接驱动电源极易产生振荡［９］。为

保证电路的稳定性，电压控制型压电陶瓷驱动电源

通常采用反馈零点法和隔离电阻对电路进行补

偿［１０］。该方法在实现环路补偿的同时引入了一个

低通滤波器，但该方法仅能补偿一个极点，严重影响

了电源带宽及适用范围。

本文以直流放大式驱动电源为研究对象，对目

前应用最广泛的环路补偿方法局限性进行分析，提

出一种新的宽频带环路补偿方法，可对传统方法无

法应用的低频极点、多极点进行补偿，实现系统稳定

性的同时提高了系统的频带和稳定性。

１　基于反馈零点法和隔离电阻的直流放大

式驱动电路环路补偿方法分析

　　基于反馈零点法和隔离电阻的直流放大式驱动

电路环路补偿法，通过补偿电容和隔离电阻对电路

进行补偿。图１为基于反馈零点法和隔离电阻补偿

方法的直流放大式驱动电路图。图中，犝ｉｎ为输入电

压，犝ｏｕｔ为输出电压。

图１　基于反馈零点法和隔离电阻补偿方法的

直流放大式驱动电路图

在拉普拉斯域将前级放大器 Ｕ１传递函数用

犌１（狊）表示，功率放大器 Ｕ２（不考虑内阻）传递函数

用犌２（狊）表示，功率放大器内阻犚０、隔离电阻犚ｎ与

容性负载犆Ｌ组成的负载电路传递函数用犌３（狊）表

示，隔离电阻犚ｎ、反馈电阻犚ｆ１、犚ｉ１与补偿电容犆ｆ１组

成的多级放大器反馈电路传递函数用 犎１（狊）表示，

隔离电阻犚ｎ、反馈电阻犚ｆ２、犚ｉ２与补偿电容犆ｆ２组成

的功率放大器反馈电路传递函数用犎２（狊）表示。图

２为基于反馈零点法和隔离电阻补偿法的直流放大

式驱动电路传递函数图。

图２　直流放大式驱动电路的传递函数图

　　传递函数：

犌３（狊）＝
１

（犚０＋犚ｎ）犆Ｌ狊＋１
（１）

　犎２（狊）＝
犚ｉ２

犚ｉ２＋犚ｆ２
×
犚ｎ犚ｆ２犆Ｌ犆ｆ２狊

２
＋犚ｆ２犆ｆ２狊＋１

１＋（犚ｉ２／／犚ｆ２）犆ｆ２狊

（２）

由式（１）可知，功率放大器的内阻犚０、犚ｎ与犆Ｌ

在放大器的开环增益曲线上产生１个极点犳ｐ１。由

式（２）可知，犚ｎ、犚ｆ２、犚ｉ２与犆ｆ２组成的功率放大器反

馈电路产生２个零点犳ｚ１、犳ｚ２和１个极点犳ｐ２。当满

足犳ｚ１＝犳ｐ１、犳ｚ２＝犳ｐ２，则功率运放的开、闭环传递函

数环传递函数犌ｏｐ２（狊）和犌ｌｏｏｐ２（狊）分别为

犌ｏｐ２（狊）＝犌２（狊）犌３（狊）犎２（狊）＝
犚ｉ２

犚ｉ２＋犚ｆ２
犌２（狊）

（３）

犌ｌｏｏｐ２（狊）＝
犌２（狊）犌３（狊）

１＋犌２（狊）犌３（狊）犎２（狊）
＝

犌２（狊）犌３（狊）

１＋
犚ｉ２

犚ｉ２＋犚ｆ２
犌２（狊）

≈

犚ｉ２＋犚ｆ２
犚ｉ２

犌３（狊） （４）

　犎１（狊）＝
犚ｉ１

犚ｉ１＋犚ｆ１
×
犚ｎ犚ｆ１犆Ｌ犆ｆ１狊

２
＋犚ｆ１犆ｆ１狊＋１

１＋（犚ｉ１／／犚ｆ１）犆ｆ１狊

（５）

由式（４）可知，功率放大器的闭环电路将在前级

放大器的开环增益曲线上产生１个极点犳ｐ３。由式

（５）可知，犚ｎ、犚ｆ１、犚ｉ１与犆ｆ１组成的多级放大器反馈

电路在放大器的开环增益曲线上产生２个零点犳ｚ３、

犳ｚ４和１个极点犳ｐ４。当满足犚ｉ１＝犚ｉ２、犚ｆ１＝犚ｆ２，且

犳ｚ３＝犳ｐ３、犳ｚ４＝犳ｐ４，则多级放大器的开、闭环传递函

数环传递函数犌ｏｐ１（狊）和犌ｌｏｏｐ１（狊）分别为

犌ｏｐ１（狊）＝犌１（狊）犌ｌｏｏｐ２（狊）犎１（狊）≈

犚ｉ２＋犚ｆ２
犚ｉ２

犌１（狊）犌３（狊）犎１（狊）＝犌１（狊）

（６）

犌ｌｏｏｐ１（狊）＝
犌１（狊）犌ｌｏｏｐ２（狊）

１＋犌１（狊）犌ｌｏｏｐ２（狊）犎１（狊）
≈

犚ｉ２＋犚ｆ２
犚ｉ２

×
犌１（狊）犌３（狊）

１＋犌１（狊）
（７）
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犳ｗ ＝
１

２π（犚０＋犚ｎ）犆Ｌ
（８）

可见，基于反馈零点法和隔离电阻的直流放大

式驱动电路由于负载电容的存在，功率放大器的

犚０、犚ｎ与犆Ｌ形成了低通滤波器，严重限制了电路的

带宽。同时，该方法仅能补偿功率放大器闭环电路

产生的一个极点。

２　基于超前补偿法的直流放大式驱动电路

环路补偿方法

　　针对基于反馈零点法和隔离电阻的直流放大式

驱动电路的低带宽、仅能补偿单极点的问题，下面将

提出了一种基于超前补偿法的直流放大式驱动电路

环路补偿方法，该方法应用宽频带运放构建的超前

补偿器对多级放大器开环极点进行补偿。图３为基

于超前补偿法的直流放大式驱动电路环路图。

图３　基于超前补偿法的直流放大式驱动电路图

在拉普拉斯域将前级放大器 Ｕ１传递函数用

犌１（狊）表示，将放大器Ｕ２、反馈电阻犚ｉ２、犚ｆ２、补偿电

容犆ｆ２组成的超前补偿器传递函数用犌２（狊）表示，将

放大器 Ｕ３、反馈电阻犚ｉ３、犚ｆ３、补偿电容犆ｆ３组成的

反相器传递函数用犌３（狊）表示，功率放大器 Ｕ４（不

考虑内阻）传递函数用犌４（狊）表示，功率放大器的内

阻犚０、隔离电阻犚ｎ与容性负载犆Ｌ组成的负载电路

传递函数用犌５（狊）表示，反馈电阻犚ｉ１与犚ｆ１组成的

多级放大器反馈电路传递函数用 犎１（狊）表示，隔离

电阻犚ｎ、反馈电阻犚ｆ４、犚ｉ４与补偿电容犆ｆ４组成的功

率放大器反馈电路传递函数用犎２（狊）表示。图４为

基于超前补偿法的直流放大式驱动电路环路传递函

数图。

图４　基于超前补偿法的直流放大式驱动电路传递函数图

传递函数：

犌５（狊）＝
１

（犚０＋犚ｎ）犆Ｌ狊＋１
（９）

　犎２（狊）＝
犚ｉ４

犚ｉ４＋犚ｆ４
×
犚ｎ犚ｆ４犆Ｌ犆ｆ４狊

２
＋犚ｆ４犆ｆ４狊＋１

１＋（犚ｉ４／／犚ｆ４）犆ｆ４狊

（１０）

由式（９）可知，功率放大器的犚０、犚ｎ与犆Ｌ在放

大器的开环增益曲线上产生１个极点犳ｐ１。由式

（１０）可知，犚ｎ、犚ｆ４、犚ｉ４与犆ｆ４组成的功率放大器反馈

电路产生２个零点犳ｚ１、犳ｚ２和１个极点犳ｐ２。

当满足犳ｚ１＝犳ｐ１、犳ｚ２＝犳ｐ２，则功率运放的开、闭

环传递函数犌ｏｐ２（狊）和犌ｌｏｏｐ２（狊）分别为

　犌ｏｐ２（狊）＝犌４（狊）犌５（狊）犎２（狊）＝
犚ｉ４

犚ｉ４＋犚ｆ４
犌４（狊）

（１１）

　犌ｌｏｏｐ２（狊）＝
犌４（狊）犌５（狊）

１＋犌４（狊）犌５（狊）犎２（狊）
＝

犌４（狊）犌５（狊）

１＋
犚ｉ４

犚ｉ４＋犚ｆ４
犌４（狊）

≈
犚ｉ４＋犚ｆ４
犚ｉ４

犌５（狊）

（１２）

犌２（狊）＝－（犚ｆ２／犚ｉ２）（犚ｉ２犆ｆ２狊＋１） （１３）

犌３（狊）＝－（犚ｆ３／犚ｉ３） （１４）

犎１（狊）＝犚ｉ１／（犚ｉ１＋犚ｆ１） （１５）

由式（１２）可知，功率放大器的闭环电路将在前

级放大器的开环增益曲线上产生１个极点犳ｐ３。由

式（１３）可知，犚ｉ２、犚ｆ２、犆ｆ２与运放 Ｕ２组成超前补偿电

路在前级放大器的开环增益曲线上产生１个零

点犳ｚ３。

当满足犚ｉ２＝犚ｆ２＝犚ｉ３＝犚ｆ３，且犳ｚ３＝犳ｐ３时，多级

放大器的开环传递函数犌ｏｐ１（狊）和多级放大器闭环

传递函数犌ｌｏｏｐ１（狊）分别为

犌ｏｐ１（狊）＝犌１（狊）犌２（狊）犌３（狊）犌ｌｏｏｐ２（狊）犎１（狊）≈

犚ｉ４＋犚ｆ４
犚ｉ４

犌１（狊）犌２（狊）犌３（狊）犌５（狊）犎１（狊）＝

犌１（狊） （１６）

犌ｌｏｏｐ１（狊）＝
犌１（狊）犌２（狊）犌３（狊）犌ｌｏｏｐ２（狊）

１＋犌１（狊）犌２（狊）犌３（狊）犌ｌｏｏｐ２（狊）犎１（狊）
≈

犚ｉ４＋犚ｆ４
犚ｉ４

×
犌１（狊）

１＋犌１（狊）
（１７）

可见，基于超前补偿法的直流放大式驱动电路

在实现了对因负载电容产生的环路不稳定的补偿的

情况下，不会产生低通滤波器限制电路的带宽，电路

的带宽取决于自身特性。通过宽带宽运放构建超前

补偿器可实现对多极点、低频极点的补偿。

３　实验

根据上述原理研制了一台压电陶瓷驱动电源，

其输入电压为０～１０Ｖ，输出电压为０～１００Ｖ，放大

倍数为１０倍。选用６．４μＦ的压电陶瓷（ＰＩ公司Ｐ

８８７．９１型产品）装载在点胶阀中作为负载进行实验

测试。图５为压电陶瓷驱动电源实验装置。

８６６ 压　电　与　声　光 ２０１９年　



图５　压电陶瓷驱动电源实验装置

　　图６为压电陶瓷驱动电源动态响应图。基于反

馈零点法和隔离电阻的直流放大式驱动电路带宽约

为２．８ｋＨｚ，而基于超前补偿法的直流放大式驱动

电路环路带宽可达５ｋＨｚ，基于超前补偿法的直流

放大式驱动电路在大容量负载的情况下实现了较大

的带宽。

图６　压电陶瓷驱动电源动态响应图

表１为犆Ｌ＝６．４μＦ时压电陶瓷驱动电源实验

数据。由表可见，该电源在大负载下仍具备优异的

动态和静态性能。

表１　压电陶瓷驱动电源实验数据

上升沿时间／μｓ
（０～１００Ｖ）

下降沿时间／μｓ
（１００Ｖ～０）

峰值

电流／

ｍＡ

静态

纹波／

ｍＶ

分辨率／

ｍＶ

２００ ２００ ２０００ ８０ ２４

４　结束语

本文分析了基于反馈零点法和隔离电阻的直流

放大式驱动电路补偿方法。针对其存在的低带宽、

仅能补偿单环路极点的问题，设计了一种基于超前

补偿法的直流放大式驱动电路环路补偿方法。该方

法具备频带宽，可实现多极点、低频极点的补偿，在

不损失带宽的情况下实现了对由于负载电容产生的

环路不稳定的补偿。经实验验证，该方法具有良好

的稳定性和较大的带宽。
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